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Lingg & JankeEIB / KNX

Jalousieaktoren eibSOLO Serie

Beschreibung

Mit den Jalousieaktoren der eibSOLO Serie können bis zu 6 (4) Jalousiemotoren unabhängig voneinander an-
gesteuert werden. Die Schaltleistung pro Kanal beträgt 6A bei 250V AC. Dabei kann jedem Kanal eine eigene Phase
zugeordnet werden. Jeder Kontakt ist auf eine schraublose Federklemme geführt. Dadurch ist ein normgerechtes
Durchschleifen der Phase problemlos möglich. Eine Handbedienung pro Kanal, die auch ohne anliegende Bus-
spannung die Motoren schalten kann , rundet die installationsgerechte Ausführung ab. Die umfangreiche Software
ermöglicht es, jeden Schaltkontakt individuell zu parametrieren. Für jeden Kanal stehen 2 definierbare Positions-
stellungen zur Verfügung, die per 1 Bit Befehl abgerufen werden können. Für die 6 (4) Motorkontakte können bis zu
32 verschiedene Gruppenadressen vergeben werden.

Technische Daten

Versorgungsspannung 24V DC über EIB

Hilfsspannung nicht erforderlich

Schutzart IP 20

Abmessungen 108x 90 x 65 ( 6 TE )

Montage Hutschiene 35mm

Kontaktnennbelastung

max. Gruppenadressen 32

6A / 250V 50..60Hz

mech. Lebensdauer 10
6

Schaltspiele

Objekt 1

Objekt 2

Objekt 3

Objekt 4

Objekt 5

Motor
Laufzeit

Wind Umkehr
Pause

AusgabeLamelle
Stellzeit

Position
Befehl 1

Position
Befehl 1

Position
Befehl 2

Position
Befehl 2

Position
Befehl 3

Position
Befehl 3

Busspannungsausfall
- keine Aktion
- AUF
- AB

Sicherheit
- keine Aktion
- STOPP
- AUF
- AB

Betriebsart
- Jalousie
- Rollladen

Position Befehl 1
- keine Aktion
- AUF
- AB
- Lamelle AUF
- Lamelle AB
- AUF Positionzeit 1
- AB Positionzeit 1
- Lam. AUF Positionzeit 1
- Lam. AB Positionzeit 1

Position Befehl 2
- keine Aktion
- AUF
- AB
- Lamelle AUF
- Lamelle AB
- AUF Positionzeit 1
- AB Positionzeit 1
- Lam. AUF Positionzeit 1
- Lam. AB Positionzeit 1

Position Befehl 3
- keine Aktion
- AUF
- AB
- Lamelle AUF
- Lamelle AB
- AUF Positionzeit 1
- AB Positionzeit 1
- Lam. AUF Positionzeit 1
- Lam. AB Positionzeit 1

Fahrzeit Auf / Ab
- Basis x Faktor

Umkehrpause
- Basis x Faktor

Überwachungszeit
- Basis x Faktor

Parameter pro Kanal


